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Autonomiczne roboty mobilne tworzone przez polskich inzynieréw

Automatyzacja i sztuczna inteligencja coraz mocniej wptywajg na nasze zycie. W
odpowiedzi na te zmiany polscy inzynierowie i naukowcy rozpoczeli wspolny projekt
nad rodzing innowacyjnych autonomicznych robotéw mobilnych. Robotéw
inteligentnych i samodzielnych, ale réwniez uniwersalnych, konfigurowalnych i
przystepnych cenowo.

Parterami tego projektu sg Nexio Management Sp. z 0.0., warszawska firma
technologiczno-konsultingowa, opracowujgca oprogramowanie dla innowacyjnych
robotdw mobilnych oraz Politechnika Poznanska, ktéra odpowiada za badania
techniczne i symulacje. Taka kooperacja pozwala tworzy¢ rozwigzania zaspokajajgce
realne potrzeby rynku. Pokazuje tez, ze innowacje rodzg sie tam, gdzie wiedza
akademicka spotyka sie z praktyka.

Projekt powstaje w Warszawie i otrzymat prawie pie¢ milionéw ztotych dofinansowania
z Funduszy Europejskich dla Mazowsza 2021-2027 z dofinansowaniem ze srodkow
Europejskiego Funduszu Rozwoju Regionalnego.

Zatozenia projektu
Roboty Nexio bedg sktadac sie z dwdch gtéwnych komponentow:

e Uniwersalnych platform jezdnych, przystosowanych do pracy zaréwno w
budynkach, jak i na zewnatrz.

« Dedykowanej nadbudowy zaleznej od funkcji robota, np. komunikacja z
klientem, monitoring, transport, obstuga magazynowa.

,Z rozmow z przedstawicielami roznych branz wynika jasno, ze roboty mobilne to
rozwigzanie, ktore chcieliby wdrozy¢ w swojej firmie. Jednak nie chcg inwestowac w
urzgdzenia moggce wykonywac tylko jedno zadanie. Potrzebujg rozwigzan, ktore
mozna tatwo dostosowac do zmieniajgcych sie warunkéw. Dlatego postawiliSmy na
konstrukcje modufowga. Dzieki niej jeden robot moze petni¢ rézne funkcje —
wystarczy wymieni¢ nadbudowe. To podejscie pozwala zwiekszy¢ efektywno$c i
obnizyc¢ koszty wdrozenia technologii w firmach” — wyjasnia Adam Jac, COO w Nexio
Management.

Zakres prac badawczo-rozwojowych
Projekt podzielony jest na cztery gtbwne zadania:
Zadanie 1: Platformy jezdne

e Opracowanie dwoch wersji platformy: do pracy w budynkach i w terenie
otwartym.
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e Przeprowadzenie badan nad konstrukcjg ramy, napedami, zawieszeniem,
czujnikami i systemem sterowania.

e Przygotowanie modeli CAD, dokumentacji technicznej, przeprowadzenie
testow symulacyjnych i laboratoryjnych.

o Zatozeniem projektu byto stworzenie platformy jezdnej o nosnosci do 30
kg oraz zdolnosci pokonywania przeszkod do 5 cm.

Zadanie 2: Autonomiczna jazda i integracja
e Rozwijanie systemoOw sterowania i rozpoznawania przeszkod.
o Integracje platform z nadbudowami i ramieniem robota.

e Przeprowadzenie testow funkcjonalnych w warunkach zblizonych do
rzeczywistych.

o Zastosowanie algorytméw Sl do planowania trasy, lokalizacji, unikania kolizji.
Zadanie 3: Nadbudowy
e Opracowanie czterech typéw nadbudow:
o Komunikacja z klientem (np. lotnisko)
o Monitoring i bezpieczenstwo
o Obstuga magazynowa z ramieniem robota
o Transport lekkich tadunkéw (biuro, produkcja)
e Dobdr czujnikéw, interfejséw, systemow sterowania.
e Przeprowadzenie testéw laboratoryjnych i walidacja.
Zadanie 4: Prototypy robotéow
« Stworzenie czterech kompletnych robotow:
o Robot lotniskowy
o Robot monitorujgcy
o Robot magazynowy z ramieniem
o Robot transportowy
« Opracowanie systemu komunikacji glosowej i wizyjnej.

o Walidacja w warunkach operacyjnych.
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Innowacje technologiczne
Projekt Nexio wprowadza szereg innowacyjnych rozwigzan:
o Uniwersalna platforma — mozliwo$¢ montazu réznych nadbudéw.
o System ,,plug and play” — automatyczne rozpoznawanie nadbudowy.

e Sztuczna inteligencja — rozpoznawanie przeszkdd, reagowanie na polecenia
gtosowe, uczenie sie.

« Specjalna konstrukcja két — z rolkami wspomagajgcymi pokonywanie progéw.
« Modularne oprogramowanie — tatwa rekonfiguracja robota.

Zastosowania robotéw Nexio

Roboty Nexio znajdg zastosowanie w wielu sektorach:

e« Lotniska — pomoc pasazerom, transport bagazu, informacja gtosowa i
wizualna.

o Magazyny i produkcja — transport komponentéw, obstuga potek, wspotpraca z
pracownikami.

o Biura i punkty ustugowe - dostarczanie dokumentow, obstuga klientéw,
wsparcie recepcji.

e« Monitoring i ochrona — patrolowanie obiektow, wykrywanie zagrozen,
rozpoznawanie oséb.

»,INasze roboty mobilne to juz nie futurystyczna ciekawostka, lecz realne wsparcie dla
biznesu. Oferujg konkretne rozwigzania, ktére pomagajg firmom usprawniac procesy i
zwiekszac efektywnosc. Polski rynek wyrdznia sie otwartoscig na nowe technologie i
szybko je wdraza. Potwierdzajg to liczne rozmowy z przedstawicielami roznych branz,
ktorzy szukajg praktycznych innowacji. Dlatego rozwdoj robotow mobilnych traktujemy
Jako strategiczny kierunek” — dodaje Adam Jac.

Rynek i potencjat komercyjny

Globalny rynek autonomicznych robotéw mobilnych jest wyceniany na 8,65 mid USD,
a do 2028 roku ma osiggng¢ wartos¢ 23,69 mild USD. Wzrost napedzany jest przez:

o Automatyzacje transportu materiatéw
e Redukcje btedow ludzkich
e Rozwodj Sl i robotyki

o Wozrost zapotrzebowania w sektorze opieki, logistyki, gastronomii, handlu
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Nexio planuje wprowadzenie robotéw o konkurencyjnej cenie, co zwiekszy dostepnosc¢
dla szerokiego grona odbiorcow.

Zespot i realizacja

Projekt realizowany jest przez zespo6t 10 specjalistdw Nexio oraz ekspertow z
Politechniki Poznanskiej. W sktad zespotu wchodza:

o Programisci Sl i robotyki

o Konstruktorzy mechaniczni

e Architekci systeméw

e Specjalisci ds. komunikacji cztowiek—robot
Podsumowanie

Projekt Nexio to krok w strone przysztosci, w ktorej roboty nie tylko wspierajg ludzi, ale
pracujg z nimi ramie w ramie. Dzieki praktycznemu zastosowaniu, mogg stacC sie
czescig codziennego zycia w wielu branzach — od biur i magazynéw po lotniska i
obiekty ochrony. To nie tylko technologia, ale odpowiedz na realne potrzeby firm i
instytucji. Pokazuje, ze automatyzacja moze iS¢ w parze z dostepnoscig.

Realizacja projektu nad rodzing innowacyjnych autonomicznych robotéw
mobilnych jest mozliwa dzieki dofinansowaniu z Funduszy Europejskich, co stanowi
dowdd na to, ze prace badawczo-rozwojowe dziejg sie tu, w Polsce — kraju, ktéry jako
cztonek Unii Europejskiej, coraz smielej siega po technologie robotyczna.

Finansowanie i harmonogram
e Budzet projektu: 8,95 min PLN
« Dofinansowanie UE: 4,15 min PLN
e Okres realizacji: 01.10.2024 — 31.07.2027
« Zrédto finansowania: Fundusze Europejskie dla Mazowsza

Zgodnosé¢ z zasadami UE
Projekt spetnia wszystkie wymogi:
o Zréwnowazony rozwoj — roboty zmniejszajg emisje, poprawiajg efektywnosé
energetyczng.
o Dostepnos¢ — komunikacja glosowa i wizualna, zgodnos¢ z WCAG 2.1.
e Ro6éwnos¢ szans — polityka antydyskryminacyjna, petnomocnik ds. rownego
traktowania.
o Bezpieczenstwo danych — zgodnos¢ z RODO, ochrona prywatnosci.



