
 

1 
 

Autonomiczne roboty mobilne tworzone przez polskich inżynierów 

 

Automatyzacja i sztuczna inteligencja coraz mocniej wpływają na nasze życie. W 

odpowiedzi na te zmiany polscy inżynierowie i naukowcy rozpoczęli wspólny projekt 

nad rodziną innowacyjnych autonomicznych robotów mobilnych. Robotów 

inteligentnych i samodzielnych, ale również uniwersalnych, konfigurowalnych i 

przystępnych cenowo.  

Parterami tego projektu są Nexio Management Sp. z o.o., warszawska firma 

technologiczno-konsultingowa, opracowująca oprogramowanie dla innowacyjnych 

robotów mobilnych oraz Politechnika Poznańska, która odpowiada za badania 

techniczne i symulacje. Taka kooperacja pozwala tworzyć rozwiązania zaspokajające 

realne potrzeby rynku. Pokazuje też, że innowacje rodzą się tam, gdzie wiedza 

akademicka spotyka się z praktyką. 

Projekt powstaje w Warszawie i otrzymał prawie pięć milionów złotych dofinansowania 

z Funduszy Europejskich dla Mazowsza 2021–2027 z dofinansowaniem ze środków 

Europejskiego Funduszu Rozwoju Regionalnego. 

Założenia projektu 

Roboty Nexio będą składać się z dwóch głównych komponentów: 

• Uniwersalnych platform jezdnych, przystosowanych do pracy zarówno w 

budynkach, jak i na zewnątrz. 

• Dedykowanej nadbudowy zależnej od funkcji robota, np. komunikacja z 

klientem, monitoring, transport, obsługa magazynowa. 

„Z rozmów z przedstawicielami różnych branż wynika jasno, że roboty mobilne to 

rozwiązanie, które chcieliby wdrożyć w swojej firmie. Jednak nie chcą inwestować w 

urządzenia mogące wykonywać tylko jedno zadanie. Potrzebują rozwiązań, które 

można łatwo dostosować do zmieniających się warunków. Dlatego postawiliśmy na 

konstrukcję modułową. Dzięki niej jeden robot może pełnić różne funkcje – 

wystarczy wymienić nadbudowę. To podejście pozwala zwiększyć efektywność i 

obniżyć koszty wdrożenia technologii w firmach” – wyjaśnia Adam Jac, COO w Nexio 

Management. 

Zakres prac badawczo-rozwojowych 

Projekt podzielony jest na cztery główne zadania: 

Zadanie 1: Platformy jezdne 

• Opracowanie dwóch wersji platformy: do pracy w budynkach i w terenie 

otwartym. 



 

2 
 

• Przeprowadzenie badań nad konstrukcją ramy, napędami, zawieszeniem, 

czujnikami i systemem sterowania. 

• Przygotowanie modeli CAD, dokumentacji technicznej, przeprowadzenie 

testów symulacyjnych i laboratoryjnych. 

o Założeniem projektu było stworzenie platformy jezdnej o nośności do 30 

kg oraz zdolności pokonywania przeszkód do 5 cm. 

Zadanie 2: Autonomiczna jazda i integracja 

• Rozwijanie systemów sterowania i rozpoznawania przeszkód. 

• Integracje platform z nadbudowami i ramieniem robota. 

• Przeprowadzenie testów funkcjonalnych w warunkach zbliżonych do 

rzeczywistych. 

• Zastosowanie algorytmów SI do planowania trasy, lokalizacji, unikania kolizji. 

Zadanie 3: Nadbudowy 

• Opracowanie czterech typów nadbudów:  

o Komunikacja z klientem (np. lotnisko) 

o Monitoring i bezpieczeństwo 

o Obsługa magazynowa z ramieniem robota 

o Transport lekkich ładunków (biuro, produkcja) 

• Dobór czujników, interfejsów, systemów sterowania. 

• Przeprowadzenie testów laboratoryjnych i walidacja. 

Zadanie 4: Prototypy robotów 

• Stworzenie czterech kompletnych robotów:  

o Robot lotniskowy 

o Robot monitorujący 

o Robot magazynowy z ramieniem 

o Robot transportowy 

• Opracowanie systemu komunikacji głosowej i wizyjnej. 

• Walidacja w warunkach operacyjnych. 
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Innowacje technologiczne 

Projekt Nexio wprowadza szereg innowacyjnych rozwiązań: 

• Uniwersalna platforma – możliwość montażu różnych nadbudów. 

• System „plug and play” – automatyczne rozpoznawanie nadbudowy. 

• Sztuczna inteligencja – rozpoznawanie przeszkód, reagowanie na polecenia 

głosowe, uczenie się. 

• Specjalna konstrukcja kół – z rolkami wspomagającymi pokonywanie progów. 

• Modularne oprogramowanie – łatwa rekonfiguracja robota. 

Zastosowania robotów Nexio 

Roboty Nexio znajdą zastosowanie w wielu sektorach: 

• Lotniska – pomoc pasażerom, transport bagażu, informacja głosowa i 

wizualna. 

• Magazyny i produkcja – transport komponentów, obsługa półek, współpraca z 

pracownikami. 

• Biura i punkty usługowe – dostarczanie dokumentów, obsługa klientów, 

wsparcie recepcji. 

• Monitoring i ochrona – patrolowanie obiektów, wykrywanie zagrożeń, 

rozpoznawanie osób. 

„Nasze roboty mobilne to już nie futurystyczna ciekawostka, lecz realne wsparcie dla 

biznesu. Oferują konkretne rozwiązania, które pomagają firmom usprawniać procesy i 

zwiększać efektywność. Polski rynek wyróżnia się otwartością na nowe technologie i 

szybko je wdraża. Potwierdzają to liczne rozmowy z przedstawicielami różnych branż, 

którzy szukają praktycznych innowacji. Dlatego rozwój robotów mobilnych traktujemy 

jako strategiczny kierunek” – dodaje Adam Jac. 

Rynek i potencjał komercyjny 

Globalny rynek autonomicznych robotów mobilnych jest wyceniany na 8,65 mld USD, 

a do 2028 roku ma osiągnąć wartość 23,69 mld USD. Wzrost napędzany jest przez: 

• Automatyzację transportu materiałów 

• Redukcję błędów ludzkich 

• Rozwój SI i robotyki 

• Wzrost zapotrzebowania w sektorze opieki, logistyki, gastronomii, handlu 
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Nexio planuje wprowadzenie robotów o konkurencyjnej cenie, co zwiększy dostępność 

dla szerokiego grona odbiorców. 

Zespół i realizacja 

Projekt realizowany jest przez zespół 10 specjalistów Nexio oraz ekspertów z 

Politechniki Poznańskiej. W skład zespołu wchodzą: 

• Programiści SI i robotyki 

• Konstruktorzy mechaniczni 

• Architekci systemów 

• Specjaliści ds. komunikacji człowiek–robot 

Podsumowanie 

Projekt Nexio to krok w stronę przyszłości, w której roboty nie tylko wspierają ludzi, ale 

pracują z nimi ramię w ramię. Dzięki praktycznemu zastosowaniu, mogą stać się 

częścią codziennego życia w wielu branżach – od biur i magazynów po lotniska i 

obiekty ochrony. To nie tylko technologia, ale odpowiedź na realne potrzeby firm i 

instytucji. Pokazuje, że automatyzacja może iść w parze z dostępnością. 

Realizacja projektu nad rodziną innowacyjnych autonomicznych robotów 

mobilnych jest możliwa dzięki dofinansowaniu z Funduszy Europejskich, co stanowi 

dowód na to, że prace badawczo-rozwojowe dzieją się tu, w Polsce – kraju, który jako 

członek Unii Europejskiej, coraz śmielej sięga po technologię robotyczną. 

 

 

Finansowanie i harmonogram 

• Budżet projektu: 8,95 mln PLN 

• Dofinansowanie UE: 4,15 mln PLN 

• Okres realizacji: 01.10.2024 – 31.07.2027 

• Źródło finansowania: Fundusze Europejskie dla Mazowsza 

 

Zgodność z zasadami UE 

Projekt spełnia wszystkie wymogi: 

• Zrównoważony rozwój – roboty zmniejszają emisję, poprawiają efektywność 

energetyczną. 

• Dostępność – komunikacja głosowa i wizualna, zgodność z WCAG 2.1. 

• Równość szans – polityka antydyskryminacyjna, pełnomocnik ds. równego 

traktowania. 

• Bezpieczeństwo danych – zgodność z RODO, ochrona prywatności. 


